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?s‘iatie 1i: Systémes asservis échantillonnés
YHS: 45500 {Tours: 1h30, TD: 1h3§)

o
]

[
ﬂt‘w
[
it
el

it

L

Obiectifs de Penseignement:

Connattre les techniques d'échantillonnage ct de reconstruction des signaux, Etre capable d'étudicr la
stabilité et d’évaluer la précision d'un systéme asservis échantillonné, Appliquer guelques méthodes
d'analyse et de synthése des systémes asservis échantillonnés.

Chapitre 1. Structure €'un sysiéme de commande numérique {1 Semaine)}
Historigue, Avantages et inconvénients de la commande numérique, Structure générale d'un systéme
de commande numérique, Conversions A/N et N/A, Echantillonneur q/b?(;aueur‘

Chapitre 2. Echantilionnage des signaux {2 Semaines)

onaux, Blogueurs,
zéro), Théortme

uetion des
- d'ordre

Modélisation des Convertisseurs A/N el N/A, Echantillon
Transmittance on Z ot réponse fréquentielle dun
d’échantillonnage de Sharmnon, Considérations pratigues.

Chapiire 3. Représentation des systémes échantillonnés {3 Semaines)}
Définitions, Représeniation par les éguations aux différence»: Opérateurs d'avance/retard,
Représentation par la réponse impulsionnelle, Tr’ansml mée en Z, Transmittance en Z ct simplification

’

des blocs/diagrammes, Transformation de pbles/zéro par échantillonnage.

Chaplire 4. Anzalyse dess ys?émes échantilionnés {4 Semaines)
Conditions de stabtlite, Nature temporelle des 1g ‘aaux du régime e, (ritéres de stabilité
{Schur-Cohn, Jury, Routh- EiJ. rwitz, Nyquist discret, Licu d'Evans Discret).

Chapiire 5. Synthése des systémes échantillonnés {4 Semaines}

Introduction, Rapidité, Précision statique, Régulateurs standard PID, Synthése dans le plan P et
numerisation, Synthese dans le plan 7, implémentation pratique des régulateurs.

Chapitre 6. Contrdleur RST {1 Semaine]

Maode d'évaluntion:
Contrile conting: 40% ; Bxamen: 60%.
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