Résolution d’équations différentielles ordinaires

Il s’agit de résoudre numériquement des equations différentielles du premier ordre avec
condition initiale.

{ y'(t) = fit.yl(t)). =0

y(0) = yo donnd

1. Méthode d’Euler
Appelée aussi «méthode de la tangente», c’est la plus simple des méthodes de
résolutions numérique des équations différentielles, on considere que, h= tp+1 - ty étant
petit. Soit donc a résoudre numériquement :

{ y(t)=Ff(t.y(t) 0<t<T

y(0) = wo

La méthode d'Euler correspond a une méthode des rectangles a gauche, soit :
y(t+h)=y(t) +hy’(t)
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Ficure 5.2 —= La méthode d'Eunler pour Péguation y'=1/(2y) avec un pas
constant by, =11 ype1 = ya + 1/(24,)



2. Méthode de Runge-Kutta

La relation de Runge-Kutta d’ordre 4 :
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