Géo-réféerencement

Bloc de données

couches (= thémes) & leur table attributaire




Le géoréférencement est I'un des principes
fondamentaux des systemes d'information
géographique (SIG). On dit d'une carte
qu'elle est géoréférencée lorsque les
données gu'elle contient comportent toutes,
parmi leurs attributs, leurs coordonnées

geographiques.






Transformation géométrique

deplacement Mise a I'échelle Rotation

X =al+x x =alx x =alx+aly
v'=b+y v'=bly v =blx+bly

perspeclive




QGIS permet de géoréférencer directement une image
raster.

Il existe deux méthodes principales pour caler une image :

» soit en entrant directement les coordonnées des points
de référence (connues a l'aide des croisillons des cartes
topographiques ou de relevés GPS).

» soit en s’appuyant sur un fichier graphique déja
georéférence.

Dans les deux cas, il est conseillé de choisir au moins 4
points de référence ou points damers (méme si trois points
seulement sont suffisants) afin de calculer une erreur
moyenne (RMS). Ces points doivent étre bien répartis sur
I'ensemble de l'image.
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1. Définir des points de contrble (amers)
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2. Saisir les coordonnees X, Y dans les deux reperes

l X1 | ¥i = I V3
Lambert § image

1| 798145 274040 204 10

2] 80o0Nn 270881 313 198

) 794543 206268 109 299

8| 798713 263708 209 382

5 807150 253379 406 491




4. Reconstruction de la nouvelle couche raster

mage satellite
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Définir des points de contrdle (amers) repérables dans le
nouveau systeme de référence (carte papier par ex.) comme
dans l'ancien (couche raster a georéeferencer)

Saisir les coordonnees X et Y des amers dans chaque
systéme de réféerence

Estimer |a double fonction de transformation par la methode
des moindres carres appliquee sur la sene de points de
contrble

Reconstruction de la nouvelle couche raster
par re-echant




