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Tableau des coefficients des régulateurs P, PI et PID numérique 

en utilisant la méthode de Ziegler Nichols 

Boucle Fermée: 

 𝑘𝑝 𝑘𝑖 𝑘𝑑 

P 
1

𝑎(𝜏 + 𝑇𝑒)
 * * 

PI 
0.9

𝑎(𝜏 + 0.5𝑇𝑒)
− 0.5𝑘𝑖𝑇𝑒 

0.27

𝑎(𝜏 + 0.5𝑇𝑒)
2
 * 

PID 
1.2

𝑎(𝜏 + 𝑇𝑒)
− 0.5𝑘𝑖𝑇𝑒 

0.6

𝑎(𝜏 + 0.5𝑇𝑒)
2
 

0.5

𝑎
 

 

Boucle Ouverte: 

 𝑘𝑝 𝑘𝑖 𝑘𝑑 

P 0.5𝐾𝑜𝑠𝑐 * * 

PI 0.45𝐾𝑜𝑠𝑐 − 0.5𝑘𝑖𝑇𝑒 0.54
𝐾𝑜𝑠𝑐
𝑇𝑜𝑠𝑐

 * 

PID 0.6𝐾𝑜𝑠𝑐 − 0.5𝑘𝑖𝑇𝑒 1.2
𝐾𝑜𝑠𝑐
𝑇𝑜𝑠𝑐

 
3

40
𝐾𝑜𝑠𝑐𝑇𝑜𝑠𝑐  

 
 


