EXPLOITATION DES VARIATEURS DE VITESSES DES MOTEURS
ASYNCHRONES

Mr Khodja Djalal Eddine ,



Destinataires

- MASTER 1 ELECTROMECANIQUE
- MASTER 2 COMMANDE ELECTRIQUE

<




Les objectifs de cours

Q

A Pissue de ce cours I’apprenant sera capable d’intervenir
sur les variateurs de vitesse des machines asynchrones.

1 - Mettre en ceuvre et intervenir sur les parametres de réglages.
2 - Localiser ’origine d’une défaillance

3 - Interpréter les codes de diagnostic et de réglage

4 - Remeédier a un dysfonctionnement
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1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢électriques

Constitution d’un systeme d’entrainement électrique
Variateur

Bloc d’alimentation

Un systéeme d’entrainement c.a. comporte, en
général, un transformateur d’entrée ou une
alimentation électrique, un convertisseur de

. nz Réducteur
fréquence, un moteur c.a. et la charge entrainée.

Le convertisseur de fréquence comprend lui-
méme un redresseur, un circuit c.c. et un
onduleur.

Courant Vitesse Couple
de seuil de seuil de seuil
courant de référence | Courant mesuré
Vitesse de référence Unité de Calcul et | Vitesse mesurée
Tension de référence de Commande (CPU) Tension mesurée
A 2 4 y y %
S5 % 4@ 4@ - 1
gE= > [——
WS 43} 1W |
Bloc d’alimentation Redresseur/OnduIeur Moteur Electrique Charge Mécanique



1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢lectriques

Dimensionnement d’un entrainement électrique a vitesse variable

1) Vérification des caractéristiques du réseau

Pour sélectionner votre convertisseur de fréquence et votre moteur, vous devez connaitre
le niveau de la tension réseau (380 V a 690 V) et sa fréquence (50 Hz ou 60 Hz). La
fréquence du réseau n’est pas un facteur de limitation de la plage de vitesse de
I’application.

2) Détermination des caractéristiques de I'application
Couple de démarrage? Plage de vitesse utilisée? Type de la charge entrainée? Nous
décrivons par la suite les types de charge les plus courants.

3) Sélection du moteur

Un moteur électrique doit étre considéré comme une source de couple. Il doit offrir une
bonne tenue aux surcharges et étre capable de fournir un certain niveau de couple. Par
exemple, le couple maximum du moteur doit étre environ 30% supérieur au couple
demandé par la charge. Par contre, la capacité thermique du moteur ne doit pas étre
dépassée.

4) Sélection du convertisseur de fréquence

Le convertisseur de fréquence est sélectionné en fonction des caractéristiques du
réseau et du moteur sélectionné. Il doit pouvoir fournir le courant et la puissance
requis. |l faut tirer profit de sa capacité de surcharge pour les cycles transitoires.




1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢électriques

Dimensionnement d’un entrainement électrique a vitesse variable

Dimensionnement

Reseau

Convertisseur

Moteur

Charge

1)

Veérifiez les caractéris-
tiques du réseau et de
la charge

f, = 50Hz, 60Hz
U, = 380...600V

2)

Choisissez un moteur

selon:

- la capacité thermique

- la plage de vitesse

- le couple au maximum|
requis

nmin  nmax

3)

Choisissez un convertis-

seur de frequence selon:

- le type de charge

- le courant permanent
et maximum

- le réseau

W

nmin nmax

-




1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢électriques

ATV71W - Tension d'alimentation triphasée : 380...480 V 50/60 Hz
Moteur triphase 380...480 V

Moteur Réseau Variateur Altivar 71W
Puissance Courant deligne Ilccligne Puissance Courant Courant  Courant Reference (4) (3)
indiqués maxi(2) préesumé apparente dappel nominal  transitoire
sur plaque maxi maxi (3) maxi maxi
(1) disponible pendant (1)
In (1)

380V 480V 60s 2s
KN HP A A kA kWA, A A A A
0,75 1 3.7 3 5 24 192 23 35 38  ATVIIWOTHN4 (U)
5 58 5.3 5 41 19,2 4.1 62 68 ATV/IWUISNA (U)
22 3 82 71 5 L6 19,2 L8 B7 965 ATVIIWUZ2NA (U)
3 - 10,7 9 5 2 19,2 7.8 11,7 129 ATVIIWU3ONA (U)
4 5 14,1 11,6 5 9.4 19,2 10,5 15,8 17,3 ATV7IWU40M4 (U)
65 15 203 17 22 13,7 487 14,3 215 236 ATVITWUSENA (U)
Tl et 27 2272 22 18,1 46,7 17,6 264 29 ATVTTWUTENYA (U)
11 15 36,6 30 22 24 5 934 Pl i i 416 457 ATVIIWD1ING (U)
15 20 48 39 22 32 93,4 33 495 BH45 ATVVIWDI15N4 (L)
185 25 455 375 22 30,5 93,4 41 615 677 ATVIIWD18N4 (U)
22 30 &0 42 22 33 75 43 72 3.2 ATVIIWD22MN4 (U)
30 40 66 56 22 447 50 66 99 109  ATVIIWD30M4 (L)
37 50 84 B9 22 Be.T 50 79 1185 130 ATV7TIWD3TN4 (U)
45 60 104 B5 22 62,7 200 94 141 155  ATWVTTWD45N4 (U)
b 75 120 101 22 B1.8 200 116 174 191 ATV71WD5GEN4 (U)
75 100 167 137 22 110 200 160 240 264 ATVIIWDTEN4 (U)




1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢électriques

Caractéristiques fonctionnelles du MICROMASTER 440
Tension d'entrée 3ph. 380 V —480V, £ 10 % (sans filtre)

N® de référence 6SEG440- | 2UD13- | 2UD15- | 20D17- | 2UD21- | 2UD21- | 2UD22- | 2UD23- | 2UD24- | 2UD25- | 2UD27-
TAAD 5AA0 5AA0 1AA0 5AA0 2BAD 0BAD 0BAD 5CAD 5CAD

Puissance assignée [kW] 0,37 0,55 0,75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 55 7.5
du moteur [hp] 0.5 075 | 1.0 15 2.0 3.0 40 5.0 75 | 100
Puissance de sortie  [kVA] 0.9 1,2 1.6 23 3.0 45 9 7.8 101 14,0
g“&'?"&gi sortie ) 1,2 16 2.1 3.0 4.0 59 77 | 102 13,2 18.4
Courant d’entrée A 1.1 1.4 1.9 28 3.9 5.0 6.7 85 | 116 | 154
A.C.C. [A] : : : = = : : : : :
Courant d'entrée A 1.1 1.4 1.9 28 3.9 5.0 6.7 85 | 160 | 225
A.CV. [A] : : : : : : : : : :
Eoé'{f“;g: sortie [A] 12 16 2.1 3.0 4.0 59 7.7 10,2 18,4 26,0
Fusible recommands [A] 10 10 10 10 10 16 16 20 20 32
SNAZDDI |3NAZ00I |3NA300I [3NAJ0ND3 [ANAZDND3 [ANA3DDS [INAZDDS [INAIDDT |3NA30DT |3MNA3ID12
Cable d'entrée min. (MM 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 25 10
© [awg] 17 17 17 17 17 17 17 17 13 11
Cable d'entrée max, MM 25 25 25 25 25 6.0 6.0 60 | 100 | 100
" [awg] 13 13 13 13 13 9 9 9 7 7
]  [mm] 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 25 10
Cable de sortie min. . ; 17 17 17 17 17 17 17 17 13 11
] . [mm?] 25 25 25 25 25 6.0 6.0 60 | 100 | 100
Cable de sortie max. 13 13 13 13 13 g g g 7 7
Poids [kg] 13 13 13 13 13 33 33 33 55 55
[Ibs] 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9 73 73 73 | 121 | 121
| [mm] 730 | 730 | 730 | 73.0 | 73.0 | 1490 | 1490 | 1490 | 1850 | 185.0
h [mm] 173.0 |[173.0 |1730 |1730 |1730 | 2020 | 2020 | 2020 | 2450 | 2450
o p [mm] 1490 |1490 |1490 |1490 |1490 | 1720 | 1720 | 1720 | 1950 | 195.0
Dimensions
| [pouces] 287 | 287 | 287 | 287 | 287 | 587 | 587 | 587 | 728 | 7.28
10 hlpouces] | 681 | 681 | 681 | 681 | 681 | 795 | 795 | 795 | 965 | 945

p [pouces] 587 | 587 | 587 | 587 | 587 | 677 | 677 | 677 | 768 | 768




1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢électriques

11

Courbes caractéristiques du MAS et des différentes charges.

Allures de couples résistants caracteéristiques

M

M constant
P lingaire

Levage. pompage

Z\f

M 4

-

M proportionnel
P quadratique

e

pompe volumetrique.
melangeur

M =k1+kg.N

T e TR
i 4 |
7

7

M quadratique ou
cubique

ventilateur

M= 1{1"‘1{2.N+k3 N2

=)

M inversement
proportionnel
P constante

enrouleur. COmMpresseur,
Es5s50reuse

M=k/N




1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢lectriques

Démarrage direct du MAS : courbes caractéristiques

C’est le plus simple des démarrages, on applique au moteur I’alimentation du réseau des le début.
La pointe d’intensité dans le moteur lors du démarrage peut atteindre 4 a 8x IN.

]. ‘, M 3.phase AC mains

supply, 400V, 50Hz

j Intensité M,
D

&

- Induetion
motor
Swilch
orconlacor — O
Fixed

N speed

« Ve B
. v N(Viesse)

(Nominal) Ny N5 (Synchronisme)
k.U k.U?

la= C=
12 Q X*+ (R/g)* X2+ (R/g)?




1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢lectriques

Variation de la vitesse par variation du nombre de paire de poles (Moteurs a

On peut bobiner le stator d’un moteur a gé‘g’t‘a X"gceusrggiﬂje telle sorte

e s el
que le moteur tourne a deux vitesses. Ces moteurs sont utilisés pour n,= —
les ventilateurs, les pompes et les perceuse a colonne. Une méthode
simple consisterait a utiliser deux enroulements distincts.

Coupe [Nm)]

P=1 P=1

A- Connexion donnant deux péles :
Ns =60 /1

Vitesze [tr/mmn]

-

N2 % N1

B- Connexion donnant quatre
poles : Ns =60 /2

13



1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢lectriques

Réglage de la vitesse par variation de la résistance rotorique

L’'insertion de la résistance dans le circuit
rotorique du moteur asynchrone a bague,

Source
permet de régler sa vitesse. !

dénergie |

Ce réglage se caractérise par des points
suivant :
La gamme de réglage n’est pas constante,
dépend de la charge, elle peut atteindre de 2 a
3:1.
-La progressivité de réglage dépend du nombre . .

yz . . . ntR+R+E; n+RtR; n+R; n
d’échelons dans le circuit rotorique. T s

L'inconvénient de ce réglage réside dans la 7
grande perte d’énergie, qui est proportionnelle
a la résistance insérée. Cependant, ce mode de
réglage est utilisé pour les moteurs de faible i
puissance et pour les mécanismes a service e

intermittent. ]

| Vitesse

—I&[u. ]

k.U k.U?

la= C=
14 Q X*+ (Rigy* X*+ (R/g)*




1 Commande et variation de la vitesse des machines ¢électriques

Variation de la vitesse par action sur la tension :

La mise en ceuvre de ce procédé est tres
simple, il suffit d’interposer un gradateur
triphasé entre le réseau et les bornes du
moteur o—
Par phase deux thyristors montés téte béche
controlent 'un aller, Iautre retour du courant. o—|
En retardant a chaque alternance en conduction

du gradateur correspondant, on diminue Ila

tension appliquée au moteur.

VARV,

EYLEYLXY

Couple [Mn]

A un glissement donné on a le couple est
proportionnel au carré de la tension.

Ce procédé n’est utilisable que pour
’entrainement de charge dont le couple croit
trés vite avec la vitesse (exemple : ventilateur).

_ k.U
la=
:; X2+ (R/g)? — |

k. U2 o
c E . w_ . Vitesse [rd's]

X*+ (Rig)®

15



2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Le flux total & =%, + @4 est celui accroché par
les spires du stator et celui qui induit la tension E,.

Tout comme dans un transformateur, la relation entre
le flux et la tension induite dans un enroulement du
stator (par phase) est donnée par :

E, =444 fN &, 444 =72
En réarrangeant les termes, on obtient :
1 {E,
- 2 (%)
444 \f

Fonctionnementa U/ F = Ct

Couple [Nm]

CIRCUIT
INTERMEDIATIRE
-Bus Continu -

3-phase AC mai__
supply, 400V, 50 Hz

7y

L YR

REDRESSEUR

a Diodes

ONDULEUR

a Transistors IGBT @

rd \/ \\\ / & ,»‘/-\\.
: -'){\\ )'(/ \KJ \

/ \/ \ /\ \
; P \ \
-~ ___,-&f/ A" \\ \‘-._
e \ \ \

I \ 1 1
PN |\\\ |\ Vitesse [tr/mn]
1 1 | B
\‘-\\ \\\ \\-. l.\‘ ——
\ '\\ \\ ) ) o
\ \ A=/ u
‘\\ \y/"'._ // / /
‘\_l AN ;/\\\Y"_a" .fz.
XX

\
160V 40V I20V 400V
20Hz 30Hz 40Hz 50Hz

16

Switch
or contacior

Inverier

I Induction
| | motor

=

Variable
speed




2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

CIRCUIT
INTERMEDIATRE
- Bus Continu -

Us @ ]

W ]
EL._J

W B
o

3 FusiblesUR \ \ \
I i x Circuit de pré-chares :

1 OCOSMAs Q2fi ARt :

.D':-' Lo
REDRESSEUR - ONDULEUR = ._< /N
. H \‘
ﬁ Diﬂdes nnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn ﬂ Traﬂsistnrs IGBT
‘E"\-em_-'

17



2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Reclifier Capacilor Inwverter

311515 | -@4@54@ '%m

Pl

e

Mains connechion

e.g.
3AC, 400V

18

F44 w\ 43 K33
DC link (OC rail): = - W

approx 1.35- 400V = 540V

Variable frequency
and vollage



2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Modulation de la Largeur d’Impulsion L 1
(MLI)

CIRCUIT
INTERMEDIATRE
-Bus Continu -

3 Fusibles UR.
x ;“Ei‘:‘;:;‘té:!;;.i‘-‘e‘l:‘l,;‘g;“; \ 6
Schémas deR2 aR4
REDRESSEUR | {—‘ ONDULEUR
a Diodes s a Transistors IGBT —
y .
) (L]
_ VrefI > - > 11
Tensions de + - 1 .
Vref2 | =1 >
Commande 72 . ’Q i
Vref3s — () > ﬂ—: » /31
P
19

Porteuse



2

Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Modulation de la Largeur d’Impulsion (MLI)

18-

| 2
Bt

La MLI Sinus-Triangle utilise le principe d'intersection entre une référence
sinusoidale de fréquence f, appelée modulante, et un signal triangulaire de
haute fréquence f, appelée la porteuse P, pour déterminer les instants de

commutation.

Voltage on outpul
of power section

15
0005

1 /] | ]

rrruuinape pennrmrrrrrryy
! I]I"]]Il]]]]] =Voltage on inverteroutput
LU U T T U U LA AL L LITL ——— - meanvottagevatue
Juurrrrrrryygti i i LU

2

UULAL L LA AUy TrrTrryyuLiL

N O € >

3

N 5 5 I A O I

20

PhaseV




2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Commande pour Moteurs Asynchrones :

Dans l'industrie existe plusieurs types de commandes dans les variateurs de vitesse,

Selon la marque et les options :

Référence
Fréquence

Regul.
Vitesse
Regul. Regul. '
Vitesse Couple
R voverensresnsenersairmraraninerits it LTS i-Gl
e g

1975 : Controle Scalaire de Flux

1985 : Controle Vectoriel de Flux

1995 : Controéle Direct du Couple



2 Convertisseurs de frequence (variateurs de vitesse)

pu AN [
. ontrole scalaire :
Commande en fréquence - . . .
La commande scalaire consiste a commander la machine
S l En agissant sur le rapport U/f , soit on le garde
9 | Rapport Modu- . .
feonce | U 1 lateur constant afin de garder le flux constant , soit on le
N controle selon la caractéristique de la machine entrainée
(exemple: parabolique).
Principes de fonctionnement : A
Rappel des formules principales : }W‘* de fonctionnement
Unomp------------ -
N rotor = N stator — g !
N stator=2P f/p i
C=kF?g :
F=kU/f : > f
f nom
Couple [Nm] N J
Puissance [W] Y

.
(8]
£
18
—
1]

U/f constant coupte
¥ O constant ‘

By fomemmmmeeeee- P=i(w) « C nominal
Flux constant / :| Flux Varable
Ty :
K T=fw)

Vitesse [Trmm]

b . . . . .
1 Au-dessous de la Vitesse nominale | Au-deld de la Vitesse nominale
i

~ Wy ~
22 Zone 1 Zone 2
Poow et T=conte (P=Tw) P=conte ef T= variable




2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Controle scalaire

Avantages :

Commande en fréquence

Consigne ]

_ U Controle en boucle ouverte
G Rapport  |Modu- (sans capteur de vitesse)
fréquence dl Simple et bon marché

Inconvénients :

Peu de précision et de stabilité en
vitesse

(fonction du glissement et du couple)
Démarrage @  pleine  charge
problématique

Reprise au vol aléatoire

Domaines d ‘applications :

Pompes, ventilateurs, ligne de
transfert...
23



2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Le Contréle Vectoriel de Flux

Principes de fonctionnement :
La commande par orientation du flux consiste a régler le flux par une des deux composantes du
courant et le couple par I'autre composante. Pour cela, il faut choisir un systeme d’axes (d, q) et une
loi de commande assurant le découplage du couple et du flux.

1. Décomposition du courant statorique mesuré sur 2 phases moteur en:

* un courant actif, proportionnel au couple moteur

* un courant magnétisant, proportionnel au flux dans le moteur

o 4

(o)
S

Contréle vectoriel de flux > o) / >
J

Régulation| |Régulati B

e e T oo 5

vitesse couple

[~ dr A
C
c Wmr
/

Modélisation dynamique de la machine asynChmEetotal
magnétisant

I actif

o4 Itotal® = Imagnétisant? + Iactif?®



2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Le Contréle Vectoriel de Flux

Analogie avec la machine a courant continu

I excitation

[ —

C = k ® I induit
N=kU/o®

® = fonction de I excitation

25

total? = Imagnétisant?® + Iactif?

b

C =k o Iactif
C=ko ?g

g glissement

Nrotor = Nstator - g
Nstator = fonction de la fréquence f

® = fonction du I magnétisant
©=k'U/f



2 Convertisseurs de fréquence (variateurs de vitesse)

Le Contrdéle Vectoriel de Flux

Controle vectoriel de flux

Reg:l:tloniReglétatloni Modu- | |
vitesse couple lateur

Cc

26

] Avantages :

Précision et stabilité en vitesse (utilisation d un codeur)
Controle dynamique du couple
Reprise au vol efficace

] Inconvénients :

Reéglages et mise en service compliqués
Utilisation d’un codeur : fragilité

] Domaines d ’applications :
Levage-manutention, compresseur, sectionnelle a papier...




3 Variateur Siemens MICROMASTER
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3 Variateur Siemens MICROMASTER

Constitution

[ AR IR NIRRT IR IR NIRRT IR INRTARINRINRINRIRRIR]EY
L}

A Bomier I |
Cartes fe—h.3 ic () E_FLET— P
catiputites o) Electronigque de régulation ¥ !

Interface
Sere

o U221

o Vam2 Depart
motaur
W2/T3

T R —

Rank g liIBEIR

L]

S _ : o i PE2
E : 1 " Redresseur Frecharge Circuit Onduleur B
: | interm. I ;
e | i
ClL+ 3 i ! ! :
D/L- o= ! ! -
PE-I ::-|ﬂ;|+l—l-l_I—I_I_I_I_I—I—I_I_I_I_I—I—I_I_I_I-I—I_I_I_I_I—I—Il i

28



3 Variateur Siemens MICROMASTER 440

Entrées Analogiques Potentiomeétre

Constitution

b

Console

Redresseur

Borneiers / _
- _ - 2 Hacheur
Entrées TOR / . ' —:}E-r_ _ /

Onduleur

b T — ¥ Moteur
29 L /



3 Variateur Siemens MICROMASTER 440

Console et Borniers

OFF =Tersion - 40Y
OM =0 =20 mé&

Panneau de commande
avance AQP (option)

Panneau de mmmandﬂ
basigue BOP (option)

Réglages usine pour une utilisation avec le panneau d'affichage standard

Vv

-n-lll-l-l-lll-'

Wd“i‘“il’iﬁ

Bornes Paramétre Action par défaut
Entrée TOR 1 5 POT01 =1 MARCHE & droite
Entrée TOR 2 i PO702 =12 Inversion de marche
Entrée TOR 3 T PO703=9 Acquittement de défaut
Entrée TOR 4 8 PO704 =15 Fréquence fixe
Entrée TOR 5 16 PO705 =15 Fréquence fixe
Entrée TOR 6 ' Fi PO706 = 15 Fréquence fixe
Entrée TOR7 via AIN1 PO7O7 =0 inactive
Enirée TOR 8 via AlNZ POT08=0 inactive




3 Variateur Siemens MICROMASTER

31

Paramétrage des Variateurs Micromaster

Syntaxe des parametres, P0004 Filtre des parameétres

P000A = 2 4@ P0O004 = 8 ’
Filtre de parameétre I/0 Analogiques
PO0O04 = 3 P0O004 =10 _&

Données Moteur

Réglage de canaux

PO004 =4

PO004 =12

%

PO004 = 20 i)
Communication

e

‘?’f

P0004 = 21 L

Alarmes et Fonczions

~_Encodeur de Pulsation

Additional functions

o

PO004 = 7

PO004 = 13

=

PO004 = 22

L

Pl controller

Entrées sorties TOR

Commande du Moteur




3 Variateur Siemens MICROMASTER

Paramétrage des Variateurs Micromaster

Niveau d’Acces P0003

Niveau 1
Standard

32



3 Variateur Siemens MICROMASTER 440

33

Paramétrage des Variateurs Micromaster

P0700 Sélection de la source de Commande

PO700 =
1
Terminal strip 2 \
{=analog input})
USS bus via RS 232 4
{PC inverter
instaliation kif)
USS bus via RS 485 5
(terminal strip)
Communication 6 "Central
module switch”
(e.g. PROFIBUS])

N\

Commands

L




3 Variateur Siemens MICROMASTER 440
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Paramétrage des Variateurs Micromaster

Terminal sirip
{=analog input)

{terminal sirip)

P1000 Sélection de la source de réglage

High &f e

= ... =

Motor
potentiometer

P1000 =

Salectfived FF1 i
frequenc —FF2 ..
ueney 1 __ e

H

USS bus via RS 485

Fixed
frequencies

USSbus via RS 232
{PCinverter

installation kit)

AN

Communication
module

(e.g. PROFIBUS)

1

2

“Central

swilch™

Setpoint >

4 5




3 Variateur Siemens MICROMASTER 440

35

Paramétrage des Variateurs Micromaster

Mise en service rapide

> 4

P0010 Lancement de la mise en service rapide

0 Prét a fonctionner

1 Mise en service rapide

30 Réglage usine

Remarque

Il faut toujours remettre P0010 a "0" avant de faire
fonctionner le moteur. Cette action est automatique si
vous réglez P3900=1 apres la mise en service.

P0307 Puissance assignée du moteur1)

0 kKW - 2000 kW

Puissance nominale du moteur (kW)
signalétique.

Si P0100 =1, les valeurs seront indiquées en hp

sur la plaque

¥

R 2

P0100 Utilisation Europe / Amérique du Nord

0 Puissance en kW ; fréquence par défaut 50 Hz

1 Puissance en hp ; fréquence par défaut 60 Hz

2 Puissance en kKW ; fréquence par défaut 60 Hz
Remarque

Il convient de modifier les réglages 0 & 1 a 1'aide des
interrupteurs DIP pour permettre un réglage permanent.

P0310 Fréquence moteur assignéel)
12 Hz - 650 Hz

Fréquence nominale du moteur (Hz) sur la plaque

signalétique.

P0311 Vitesse assignée du moteurl)
0-40000 tr/min

Vitesse nominale du moteur (tr/min) sur la plaque

R 2

signalétique.

P0304 Tension assignée du moteurl)
10V-2000V
Tension nominale du moteur (V) inscrite sur la plaque

signalétique.

P0700 Sélection de la source de commande 2)
(marche / arrét / inversion)

0 Réglage usine

1 Panneau de commande basique

2 Bornier / Entrées TOR

P030S Courant assigné du moteur1)
0 - 2 x le courant assigné du variateur (A)
Courant assigné du moteur (A) sur la plaque

a2

signalétique.

P1000 Sélection consigne de fréquence 2)
0 Pas de consigne de fréquence

1 Contrdle de la fréquence via le BOP -
2 Consigne analogique
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Parameétrage des Variateurs Micromaster

a2

a4

P1080 Fréquence moteur min.

Fixe la fréquence minimale de fonctionnement du
moteur (0 - 650 Hz) indépendamment de la consigne
de fréquence. La valeur fixée ici est valable pour les

deux sens de rotation.

P1082 Fréquence moteur max.

Fixe la fréquence maximale de fonctionnement du
moteur (0 - 650 Hz) indépendamment de la consigne
de fréquence. La valeur fixée ici est valable pour les

P3900 Fin de mise en service rapide
0 Fin de mise en service rapide sans calcul moteur
ni réinitialisation des parametres.

1 Fin de mise en service avec calcul moteur et
réinitialisation des paramétres (recommandé).

2 Fin de mise en service rapide avec calcul moteur
et réinitialisation des réglages d'E/S.

3 Fin de mise en service rapide avec calcul moteur
mais sans réinitialisation des réglages d'E/S.

deux sens de rotation.

P1120 Temps de montée

0s-650s

Temps nécessaire au moteur pour accélérer de 0 a la
fréquence moteur maximale.

¥

P1121 Temps de descente

0s-650s

Temps nécessaire au moteur pour décélérer de la
fréquence moteur maximale jusqu'a I'arrét.

36

A 4

Remarque :

Lorsque P0010 = 1, il est possible d'utiliser PO003 (niveau
d'acces utilisateur) pour sélectionner les parametres
accessibles. Ce parametre permet également de choisir

une liste de parameétres définie par l'utilisateur pour la mise en
service rapide.

A la fin de la séquence de mise en service rapide, réglez P3900
= 1 pour effectuer les calculs requis pour le moteur et rétablir
les valeurs par défaut de tous les autres parametres (non inclus
dans PO010 =1).
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Parameétrage des Variateurs Micromaster
Mise en service rapide (P0010 = 1)

Les paramétres suivants sont nécessaires pour la mise en service rapide (P0010 =1):
Mise en service rapide (FO010 = 1)

N° Designation Niveau d'acces EtatMES
PO100 Europe / Amérigue du Nord 1 G
PO300 Sélection du type de moteur 2 C
P304 Tension assignée du moteur 1 C
FPO305 Courant assigné du moteur 1 i
PO30T Puissance assignée du moteur 1 G
PO308 cos Phi assigné du moteur 2 C
PO30G9 Rendement assigné du moteur 2 C
PO310 Fréquence moteur assignée 1 C
PO311 Vitesse assionés du moteur 1 c
PO320 Courant de maagnétisation du moteur 3 Y
PO335 Refroidissement du moteur 2 CT
POG40 Facteur de surchange du moteur [%) 2 cuT
POTO0 Sélection de la source de cde. 1 CT
P1000 Sélection consigne de fréquence 1 CT
P1080 Vitesse min. 1 cuTt
P1082 Vitesse max. 1 GT
P1120 Temps de montée 1 CUT
Pi121 Temps de descente 1 cCuT
P1135 Temps de descente OFF3 2 cuT
FP1300 Mode de commands 2 GT
P1910 Identification données moteur 2 CT
37 F34900 Fin de mise &n sernvice rapide 1 C
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3 Variateur Schneider Altvar

Description du Terminal

1 Afficheur graphique

2 Touches fonctions
F1, F2, F3, F4,

7 Touche ESC : abandon d'une
L valeur, d'un parametre ou d'un
menu pour revenir au choix
précedent

3 Touche Armrét [
Effacement des
défauts

L 6 Touche dinversion du sens de
rotation du moteur

4 Touche Marche

5 Bouton de navigation :

« appui (ENT): - enregistre la valeur en cours.
- entre dans le menu ou dans le paramétre selectionné.

« rotation (+-): - incrémente ou décrémente la valeur.
- passe a la ligne suivante ou précédente.
39 - augmente ou diminue la consigne sila commande par
le terminal est activée.
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Paramétrage des Variateurs Altvar

Affichage pendant 3 secondes apres la mise sous tensio

ATV 71WO075N4

0,75 kW/1 HP 380/480V
Config. n®1

3 secondes *

5 LANGUAGE

Passage au menu [5 LANGUAGE] automatiquement.

Francais v
Deutsch

Choisir la langue et appuyer sur ENT.

Espanol
ltaliano

40
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41

Paramétrage des Variateurs Altvar

¥

RDY Term +0.00Hz REM

2 NIVEAU D'ACCES
Basique

{

RDY Term +0.00Hz REM

1 MENU VARIATEUR

1.1 SIMPLY START

1.2. SURVEILLANCE

1.3. REGLAGES

1.4. CONTROLE MOTEUR
1.5. ENTREES/SORTIES

Code << > T/K

ESC *

Passage au menu [2 NIVEAU D’ACCES]
(consulter le cédérom foumni avec le vanateur)
Choisir le niveau d'acces et appuyer sur ENT.

Passage au [1 MENU VARIATEUR]
(consulter le cedéerom foumi avec le variateur)



3 Variateur Schneider Altvar

Paramétrage des Variateurs Altvar

IRD"‘I" Term +0.00Hz REM
1 MENU VARIATEUR
— 1 SIMPLY START
Passage au [1 MENU VARIATEUR]
1.2. SURVEILLANCE (consulter le cédérom foumi avec le variateur)
1.3. REGLAGES

1.4. CONTROLE MOTEUR
1.5. ENTREES/SORTIES

Code << > T/K
ESLC ;
IRDY Term +0.00Hz REM
MENL GENERAL
1 MENU VARIATEUR Retour au [MENU GENERAL] par ESC

2 NIVEAU D'ACCES
3 OUVRIR / ENREG. SOUS
4 MOT DE PASSE
5 LANGUE
Code TK

42
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Description du Terminal Monochrome

= 2 voyants d'état Modbus

» 4 afficheurs "7 E} = 2 voyants d'état CANopen

segmenfis”

« Sort d'un menu ou d'un
paramétre, ouabandonnela
valeur affichés pour revenir
a la valeur précédentes en
memaoire

= Passe au menu ou aL
paramétre précédent,
ou augmente la valeur
affichée

= Passe au menu ou au
paramétre suivant, ou
dirminue la valeur
affichée

+ Entre dans un menu ou
dans un paramétre, ou
enregistre le paramétre ou
la valeur affichée

43



Mise sous tension Variateur Schneider Altvar

- [0 | Affiche létat du varisteur 3 Acces aux menus dans une
console monochrome

SIMPLY START |JJ —> Menu simplifie pour mise en service rapide

SURVEILLANCE IJJ —> Visualisation des valeurs courantes, moteur et entrees / sorties

—> Parametres de réglage, modifiables en cours de fonctionnement

Paramétres du moteur (plaque signalétique moteur, auto
réglage, fréquence de découpage, algorithmes de commande...)
— Configuration des entrees / sorties (mise a l'échelle filtrage,
contréle 2 fils, contréle 3 fils...)
Configuration des canaux de commande et de consigne
(terminal, bordiers, bus...)
— Configuration des fonctions d’application (ex : vitesses
preselectionnees, PID, commande de frein...)
— Configuration de la gestion des défauts

Senus

F un Jl=————[ FONCTIONS D'APPLI

& '-L'.:-'@

O AN —> Paramétres de communication (bus de terrain)

SECLACES USINE —> Acces aux fichiers de configuration et retour aux reglages usine

Menu specifique, compose par l'utilisateur a l'aide du terminal
graphique.

MEMU UTILISATEUR

CARTE APPLL PROG —> Menu de la carte Controller Inside, si cette carte est présente.

MOT DE PASSE

NIVEAU DPACCES

44




3 Variateur Schneider Altvar

Parameétrage rapide (simply start)

45

Code Nom Reglage usine Régl_ﬂge client
tCC [Cde 2 fils / 3fils] [Cde 2 fils] (2C)

CFG [Macro configuration] [Start/Stop] (51S)

bEr [Standard fréq mot] [50 Hz] (50)

nPr [Puissance nom. mot] selon calibre variateur
UnS [Tension nom. mot.] selon calibre variateur
nCi [Courant nom. mot.] selon calibre vanataiir
FrS [Frég. nom. mot.] 50 Hz

nSP [Vitesse nom. mot] selon calibre variateur
(Fr [Fréquence maxi.] 60 Hz

PHr [Rotation phase] ABC

ItH [Courant therm. mot] selon calibre variateur
ACC [Accélération] 30s

dEC [Deceleration] 30s

LSP [Petite vitesse] 0

HSP [Grande vitesse] 50 Hz




3 Variateur Schneider Altvar

Parameétrage rapide (simply start)

bFr [Standard freq mot]

[50 Hz IEC] (50) : IEC

[60 Hz NEMA] (60) : NEMA

Ce paramétre modifie les préréglages des paramétres :[Tension nom. mot.] (UnS) ci dessous,
[Grande vitesse] (HSP)

IPL [Perte phase réseau]

[Def. ignore] (nO) : Defaut ignore, a utiliser lorsque le variateur est alimenté en monophasé
ou par le bus DC.

[Roue libre] (YES) : Défaut, avec arrét roue libre.

Si une phase disparait, le variateur passe en défaut [Perte Ph. Réseau] (IPL) mais si 2 ou 3
phases disparaissent, le variateur continue a fonctionner jusqu’a déclencher en défaut de
sous-tension.

nPr [Puissance nom. mot]

Puissance nominale moteur inscrite sur sa plaque signalétique, en kW si [Standard
Mot.Freq] (bFr) =[50 Hz

IEC] (50), en HP si [Standard Mot.Freq] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60).

UnS [Tension nom. mot.]
Tension nominale moteur inscrite sur sa plaque signaletique.
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Parameétrage rapide (simply start)

nCr [Courant nom. mot.]
Courant nominal moteur inscrit sur sa plaque signalétique.

Vitesse nominale moteur inscrite sur sa plaque signalétique.

0 a 9999 RPM puis 10.00 a 60.00 kRPM sur I'afficheur intégre.

Sila plaque signalétique|n’indique pas la vitesse nominale mais |la vitesse de synchronisme
et le glissement

en Hz ou en %, calculerla vitesse nominale comme suit:

* vitesse nominale = vitesse de synchronisme x 100 - glissementen %

100
Ou
vitesse nominale = vitesse de synchronisme x 50 - glissementen Hz (moteurs 50 Hz)
50
Qu
vitesse nominale = vitesse de synchronisme x 60 - glissement en Hz (moteurs 60 Hz)
60
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Parameétrage rapide (simply start)

tFr [Frequence maxi.]

Le réglage usine est 60 Hz, remplacée par un préréglage a 72 Hz si [Standard Mot.Freq] (bFr) est mis a
60 Hz.

La valeur maxi est limitée par les conditions suivantes :
» elle ne peut dépasser 10 fois la valeur de [Freq. nom. mot.] (FrS)

* elle ne peut dépasser 500 Hz si le variateur est de calibre supérieur a ATV71HD37 (les valeurs de 500
Hz a 1000 Hz ne sont possibles que pour des puissances limitées a 37 kW).

tUn [Auto-reglage]

[Non] (nO) : Auto-réglage non fait.

[Oui] (YES) : Lauto-réglage est fait dés que possible, puis le paramétre passe automatiquement a [Fait]
(dOnE).

[Fait] (dOnE) : Utilisation des valeurs données par le précédent auto-réglage.

tUS [Etat auto-reglage]
(information, non parameétrable)

[Non fait] (tAb) : La valeur par défaut de résistance du stator est utilisée pour commander le moteur.
[En attente] (PEnd) : L'auto-réglage a été demande mais n'est pas encore effectue.

[En cours] (PrOG) : auto-réglage en cours.

[Echec] (FAIL) : L’'auto-réglage a échoue.

[Fait] (dOnE) : La résistance stator mesurée par la fonction auto-réglage est utilisée pour commander le
moteur.
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Parameétrage rapide (simply start)

Parameétres modifiables en marche et a I’arrét

ItH [Courant therm. mot]
Courant de protection thermique du moteur, a regler a l'intensite nominale lue sur sa plaque signaletique.

ACC [Acceleration]
Temps pour accélérer de 0 a la [Freq. nom. mot.] (FrS). S’assurer que cette valeur est compatible
avec l'inertie entrainée.

dEC [Deceleration]
Temps pour decelerer de la [Freq. nom. mot.] (FrS) a 0. S’assurer que cette valeur est compatible
avec l'inertie entrainee.

LSP [Petite vitesse]
Fréquence moteur a consigne mini, reglage de 0 a [Grande vitesse] (HSP).

HSP [Grande vitesse]

Fréquence moteur a consigne maxi, réglage de [Petite vitesse] (LSP) a [Fréquence maxi] (tFr). Le réglage
usine devient 60 Hz si [Standard freq mot] (bFr) = [60 Hz NEMA] (60).
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4 Maintenance et Diagnostic des défauts
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Siemens MICROMASTER

Codes et défauts

En cas de défaillance, le variateur se coupe et un code de défaut est affiché.
REMARQUES

Pour réinitialiser le code de défaut, une des trois méthodes énumérées ci-dessous
peut étre utilisée :

1. Séquencer I’alimentation a la commande.
2. Appuyer sur le bouton situé sur le BOP ou I’AOP.
3. Via ’entrée numérique 3 (réglage par défaut).

Les messages d'erreur sont sauvegardés dans le parameétre r0947 avec leurs
numéros de code (p. ex. F0003 = 3). La valeur de défaut appartenante figure dans
le paramétre r0949. Si un défaut n'a pas de numéro de défaut, c'est la valeur 0 qui
sera inscrite. Il est également possible de lire quand un défaut (r0948) est apparu

ainsi que le nombre de messages d'erreur (P0952) sauvegardés dans le parametre
r0947.
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Siemens MICROMASTER

F0001 Surintensité

Causa

La puissance du moteur (P0307) ne correspond pas a celle du variateur (P0206)
- Court-circuit moteur

- Défauts a la terre

Diagnostic & Elimination

Vérifier les points suivants :

- La puissance du moteur (P0307) doit correspondre a celle du variateur (P0206).

- Les limites de longueur de cables ne doivent pas étre dépassées.

- Moteur et cable moteur ne doivent présenter ni courts-circuits ni défauts a la terre
- Les parameétres moteur doivent correspondre au moteur utilisé

- La valeur de résistance statorique (P0350) doit étre correcte

- Le moteur ne doit étre ni calé ni surchargé

- Augmenter le temps de rampe

- Diminuer le niveau de surélévation
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Siemens MICROMASTER

F0002 Surtension

Causa

La tension du circuit intermédiaire (r0026) dépasse le seuil de sensibilité (voir parameétre
r0026)

Nota

Soit 1a tension réseau est trop élevée, soit le moteur fonctionne en mode '"génératrice'.

Le mode "génératrice" peut etre dii a des descentes trop rapides ou a I'entrainement du
moteur par une charge active.

Diagnostic & Elimination

Vérifier les points suivants :

- La tension réseau (P0210) doit €tre comprise dans les limites indiquées sur la plaque
signalétique.

- Le régulateur de tension du circuit intermédiaire doit étre activé (P1240) et correctement
paramétré.

- Le temps de descente (P1121) doit correspondre a l'inertie de la charge.

- La puissance de freinage requise doit étre comprise dans les limites spécifiées.

Nota

Une inertie supérieure requiert des temps de rampe plus longs ; faute de quoi, la résistance
de freinage doit étre appliquée.
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Siemens MICROMASTER

FO0003 Sous-tension

Causa

- Coupure de I'alimentation réseau.

-Cycle de charge hors des limites spécifiées.

-Diagnostic & Elimination

Vérifier les points suivants :

- La tension réseau (P0210) doit étre comprise dans les limites indiquées sur la plaque signalétique.
- Le réseau ne doit pas présenter de creux de tension ni de coupures temporaires.

F0004 Surchauffe du variateur

Causa

- Mauvaise ventilation

- La température ambiante est trop élevée.

Diagnostic & Elimination

Vérifier les points suivants :

- Le ventilateur doit tourner lorsque le variateur est en service

- La fréquence de découpage doit étre réglée sur sa valeur par défaut

- La température ambiante ne doit pas €tre supérieure a celle spécifiée pour le variateur
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o4

Siemens MICROMASTER

FO000S I2T variateur

Causa

- Le variateur est surchargé.

- Cycle de charge excessif.

- La puissance du moteur (P0307) dépasse celle du variateur (P0206).

Diagnostic & Elimination

Vérifier les points suivants :

- Le cycle de charge doit étre compris dans les limites spécifiées.

- La puissance du moteur (P0307) doit correspondre a celle du variateur (P0206)

F0011 Surchauffe moteur 12T

Causa

Le moteur est surchargé

Diagnostic & Elimination

Vérifier les points suivants :

- Le cycle de charge doit étre correct

- La constante de temps thermique du moteur (P0611) doit étre correcte
- Le niveau d'alarme 12t du moteur doit étre adapté
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Siemens MICROMASTER

F0041 Echec d'identification des données moteur
Causa

L'identification des données moteur a échoué.

Valeur d'alarme = 0: absence de charge

Valeur d'alarme = 1: limite de courant atteinte durant l'identification.

Valeur d'alarme = 2: résistance statorique identifiée inférieure a 0,1 % ou supérieure a 100%.
Valeur d'alarme = 30: régulateur de courant a la limite de tension

Valeur d'alarme = 40: incohérence du jeu de données identifié, au moins une identification a échoué
Pourcentages basés sur I'impédance Zb = Vmot,nom / (racine de 3) / Imot,nom

Diagnostic & Elimination

- 0: Vérifier que le moteur est raccordé au variateur.

- 1-40: Vérifier si les données du moteur sous P0304 - P0311 sont correctes.
- Vérifier le type de cablage requis pour le moteur (étoile, triangle).
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Siemens MICROMASTER

F0051 Défaut EEPROM des parametres

Causa

Echec de lecture ou d'écriture durant la sauvegarde de paramétres en mémoire rémanente.
Diagnostic & Elimination

- Restauration des réglages usine et reparamétrage

- Remplacer le variateur

F0052 Défaut partie puissance

Causa

Echec de lecture des informations de la partie puissance ou données invalides.
Diagnostic & Elimination

Remplacer le variateur

F0060 Timeout Asic

Causa

Défaillance de communication interne
Diagnostic & Elimination

- Si le défaut persiste, remplacer le variateur
- Contacter le service aprés-vente
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Siemens MICROMASTER

F0070 Erreur de consigne CB

Causa

Aucune consigne recue de la CB (carte de communication)
Diagnostic & Elimination

Vérifier la CB et le partenaire de communication

F0071 Erreur de consigne USS (liaison BOP
Causa

Aucune consigne recue d'USS

Diagnostic & Elimination

Vérifier le maitre USS

F0072 Erreur de consigne USS (liaison COMM)
Causa

Aucune consigne recue d'USS

Diagnostic & Elimination

Vérifier le maitre USS

F0080 Signal d'entrée analogique perdu
Causa
- Rupture de fil

- Signal en dehors des limites spécifices
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Siemens MICROMASTER

F0085 Défaut externe

Causa

Défaut externe déclenché via les entrées du bornier
Diagnostic & Elimination

Désactiver l'entrée de déclenchement de défaut.

F0101 Débordement de pile

Causa

Erreur logicielle ou défaillance du processeur
Diagnostic & Elimination

Exécuter les routines d'auto-test

F0221 Mesure inférieure a la valeur min.
Causa

Mesure inférieure a la valeur minimale P2268.
Diagnostic & Elimination

- Modifier la valeur de P2268.

- Ajuster le gain de la boucle de réaction.
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Siemens MICROMASTER

F0222 Mesure supérieure a la valeur max.
Causa

Mesure supérieure a la valeur maximale P2267.
Diagnostic & Elimination

- Modifier la valeur de P2267.

- Ajuster le gain de la boucle de réaction.

F0450 Echec tests intégrés (BIST)

Causa

Valeur de défaut :

1. Certains tests de la partie puissance ont échoué

2. Certains tests du tableau de commande ont échoué

4. Certains tests fonctionnels ont échoué

8. Certains tests du module d'E/S ont échoué

16. Le controle de RAM interne a échoué a la mise sous tension
Diagnostic & Elimination

Il est possible que le variateur fonctionne mais certaines actions n'opereront pas correctement.
Remplacer le variateur.
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Variateur Schneider Altvar

60

TasLEAW 5-2 TAELEAU DE DEFANMNAGE

Codes Cawrses pronbables Procedures de dépannags

Afhcheur = absence de tenson Verifier -

e t=ension trop fadkds.

Etsint = = = tension

= == fusibles ow le disjoncteur ;
= [@ sequence d aEmentabon ;
- ke accordement des bomes L1, L2, (L3} .

PhE - absence phass reseau ; WVErifier -
= wariateur non aliments ; P
- fusion fusible puissance © r o K iy .

» coupure réseau {t-200ms) = lesfusibles ou le disjoncteur ;
= I3 s2quence d almentation ;
= [& raccordement des bomes LT, L2, (L3} ;
- = pont redresseur
USE =« mEsean trop faible | . Werifier :
baisse de =nsion passagere. s
" P - ks tensson d'alimentation
- b= racopne e nt
G = récoau trop fort. Werifier :
- Ia tensson d' almentaton
- la configreraton Frs (50 ou 60 H=).

OLF Surcharge : Verifier le reglage tH par rapport au courant nomanal du
dédienchament thermigue par surcharge prolongée du modeur. Le resmmermnent est possible aprés 7 minutes
rrbclic e emnviron. Couper Falimentation puis remetire k= wariabeur

oS bervsion .
OBE s = g—..grnerdelr = 1'?"-ﬁ? de décsleration.
: b = . . ptimiser ke gain LT _
sumntensite due a un feinage trop bnstal ow 2 une charge - = e 3 e . F
entraimante (couple puisatoire} meme avec e option ™ Aﬁﬂmdrﬁée resistance de freinage ou Noption frein si
fremapge. meCessaTe.

driE Currbenss - - Metire hors tension, l.ﬂe-'—ﬁer les i:_“.ible-s l:[e aison et

court-Ciuil on mEse 5 b berme w1y sorte du v Msclement du motewr, variateur debranche .
= L=iod . L L , A = Ausgmenter e temps daccélSration ou de
- surchauffe du module PR ; aéacélés;ﬂicn :
- sous- alimentation de la commands du module [P - Vérifier I'Stst de charge et la température ambiante
- rEegime ransitoire excessit © prediuibe .
=  court-cErouit interme - REarmer.

Cr Defaut de commande de fermehre du relais de charge Defaut freinage.
des condensabewrs

InF Reconnassancs calibre. =  Uerifier la connectque nisme aprés. coupure de

I ) _ _ Fa@ment@abon et decharge des condensatews (1mn
- defaut de wconnectigues intemea woyaEnt wert Eteint)
- Remetire b= variateur sous tenson.
EEF Erreur de mémorisaton du EEPROM.
SLF Communicaton rompue awec ke variatewr. Werifier ka connexion de 'additif wisualisation.
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Variateur Schneider Altvar

Code Nom déf Causes Remeédes
A 2 F | [Entrée Al2] = signal non conforme sur I'entrée « Vérifier le cablage de 'entrée analogique Al2 et la valeur du
analogique Al2 signal.
A n F | [Dévirage charge] |+ le retour vitesse par codeur n'est pas Veérifier les paramétres moteur, gain et stabilité.

cohérent avec la consigne

Ajouter une résistance de freinage.

+ Veérifier le dimensionnement moteur / variateur / charge.

Vérifier 'accouplement mécanique du codeur et son
cablage.

thyristors

bBOF | [Surcharge R. » |arésistance de freinage est trop sollicitée |+ Veérifier le dimensionnement de |a résistance et attendre son
frein.] refroidissement
+ Vérifier les paramétres [Puissance R frein] (brP) et [Valeur R
freinage] (brlJ) page 211.
b~ F |[Frein mécanique] |- le contact de retour du frein n'est pas en |+ Veérifier le circuit de retour et le circuit de commande de frein
concordance avec la commande de frein|« Vérifier I'état mécanique du frein.
b U F |[CC unité freinage] | court-circuit en sortie de I'unité de Veérifier le cablage de I'unité de freinage et de la résistance
freinage « Veérifier la résistance de freinage
C~F | |[Bus DC precharge] |- défaut de commande du relais de + Mettre le variateur hors tension puis sous tension.
charge ou résistance de charge + Veérifier les connexions internes.
détériorée « Controler / réparer le variateur.
C - F 2 |[Thyr. soft charge] |- défaut de charge du bus DC par les
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Variateur Schneider Altvar

Code Nom déf Causes Remeédes
ECF |[Liaison méca. « rupture de l'accouplement mécanique du |+ Vérifier 'accouplement mécanique du codeur.
codeur] codeur.
EEF | |[Eeprom conirdle] |+ défaut mémoire interne carte controle |+ Veérifier 'environnement (compatibilite électromagnétique).

EE ke

[Eeprom puissance]

défaut mémoire interne carte
puissance

Mettre hors tension, réarmer, faire un retour en réglage
usine.
Controler / réparer le variateur.

EnF

[Codeur]

défaut retour codeur

Vérifier [Nombre impulsions] (PGl) et [Signaux codeur] (EnS)
page /2.

Vérifier le bon fonctionnement mécanique et électrique du
codeur, son alimentation et son raccordement.

Vérifier et si nécessaire inverser le sens de rotation du
moteur (paramétre [Rotation phase] (PHr) page 66) ou les
signaux du codeur.

FCF I

[Cont. aval collé]

Le contacteur aval reste fermé alors
que les conditions d'ouverture sont
remplies.

Vérifier le contacteur et son cablage.
Vérifier le circuit de retour.
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Variateur Schneider Altvar

Code Nom déf Causes Remeédes
HdF | [Désaturation + court-circuit ou mise a la terre en « Vérifier les cables de liaison du variateur au mofteur, et
IGBT] sortie du variateur I'isolement du moteur.
+ Effectuer les tests de diagnostic par le menu [1.10
DIAGNOSTIC].
ILF [liaison + défaut de communication entre carte |- Vérifier I'environnement (compatibilité électromagnétique).
com.interne] option et variateur « Vérifier les connexions.
« Veérifier qu'il n'a pas été installé plus de 2 cartes options
{(maxi admissible) sur le variateur.
+ Remplacer la carte option.
= Controler / réparer le variateur.
i~E 1 |[Erreur calibre] + |a carte puissance est différente de = Verifier la référence de la carte puissance.
celle qui est mémorisée.
I~ E 2 |[Puiss. + la carte puissance est incompatible.avec |+ Veérifier la référence de la carte puissance et sa compatibilité
incompatible] la carte contrile.
1~ F 3 |[Liaison série int.] » défaut de communication entre les « Veérifier les connexions internes.
cartes intemes. + Controler / réparer le variateur.
I~ F Y |[Interne-zone fab.] |+ incohérence de données internes. » Recalibrer le variateur (par les services Schneider Electric)
i = £ 6 |linterne-option] + ['option installée dans le variateur est = Vérifier la référence et la compatibilité de I'option.
inconnue.
I~ F 1 |[Inteme-init. hard] |+ [linitialisation du varateur est incompléte. |+ Mettre hors tension et réarmer.
I~ F B |linterne-alim.contrl] |+ l'alimentation confrdle n'est pas comecte. |« Vérifier I'alimentation du contrdle.
1o F 9 |[Interne-mesure I] |+ les mesures courant sont incorrectes. « Remplacer les capteurs de courant ou la carte puissance.
« Controler / réparer le variateur.
I~ F A |[Interne-circ. » ['étage d'entrée ne fonctionne pas « Effectuer les tests de diagnostic par le menu [1.10
réseau] correctement DIAGNOSTIC].
« Contrdler / réparer le variateur.
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Variateur Schneider Altvar

Code Nom déf Causes Remeédes
I F B | [Interne-capt. + le capteur de température du variateur [+ Remplacer le capteur de température.
temp.] ne fonctionne pas correctement. Controler / réparer le variateur.
InF L |[Interne-mesure T.] |+ défaut du composant électronique de Controler / réparer le variateur.
mesure du temps.
I FE | [Interne - CPU] + defaut du microprocesseur interme. Mettre hors tension et réarmer.Contréler / réparer le
variateur.
OCF [ [Surintensite] » paramétires des menus [REGLAGES] [+ Veérifier les paramétres.
(SEt-) et [1.4 CONTROLE MOTEUR] Vérifier le dimensionnement moteur/variateur/charge.
(drC-) non corrects. Verifier I'état de la meécanique.
* inertie ou charge trop forte.
» blocage mecanigue.
PrrF |[Power remaval] + deéfaut de la fonction de sécurité du Contréler / réparer le variateur.
varnateur "Power removal”
5 rF | |[Court-circuit mot.] |+ court-circuit ou mise a la terre en sortie |= Vérifier les cables de liaison du variateur au moteur, st
CC._impe du variateur l'isolement du moteur.
SCF 2 |[CC.impedan] Effectuer les tests de diagnostic par le menu [1.10
S F 3 |[Court-circuit terre] DIAGNOSTIC]. J
+ courant de fuite important 4 la terre en |* Réduire la fréquence de découpage.
sortie du variateur dans le cas de Ajouter des inductances en série avec le moteur.
plusieurs moteurs en paralléle.
sgF |[Survitesse] + instabiliteé ou charge entrainante trop \Vérifier les paramétres moteur, gain et stabilité.
forte Ajouter une resistance de freinage.
\érifier le dimensionnement moteur / variateur / charge.
grF |[Coupure ret. vit] + absence de signal retour codeur Vérifier le cablage entre codeur et variateur.
Vérifier le codeur.
ko F |[autoréglage] » moteur special ou moteur de puissance Veérifier I'adéquation moteur / variateur.
non adaptée au variateur.
+ moteur non raccordé au variateur Veérifier la présence du moteur lors de l'auto-réglage.
Dans le cas de l'utilisation d'un contacteur aval, le fermer
pendant 'auto-réglage.
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Variateur Schneider Altvar

Code Nom déf Causes Remédes
AFF | [Déf. application] + défaut carte Controller Inside * Voir documentation de la carte.
BLF [Commande frein] |+ courant de levée de frein non atteint |+ Vérifier le raccordement variateur / moteur.
» Vérifier les enroulements du moteur.
» Vérifier les réglages [l ouv. frein montée] (Ibr) et [I ouv. frein
desc.] (Ird) page 148.
- seuil de fréquence de fermeture de  |* Effectuer les réglages préconisés [Freéq. ferm. frein] (bEn).
frein [Fréqg. ferm. frein] (bEn) non réglée
alors que la commande de frein est
affectée.
CnF |[Réseau com.] » défaut de communication sur carte » Vérifier 'environnement (compatibilité électromagnétique).
communication = Vérifier le cablage.
= Verifier le time out.
» Remplacer la carte option.
» Contrbler / réparer le variateur.
COF [Com. CANopen] » interruption de communication surbus |+ Veérifier le bus de communication.
CANopen = Vérifier le time out.
» Consulter le guide d’exploitation CANopen.
EPF | |[Externe par LI/Bit] |* Défaut déclenche par un organe + \Verifier lorgane qui a causeé le défaut et réearmer.
externe, selon utilisateur
EFPF 2 |[Externe viaCom.] |* Défaut déclenché par un réseau de » Verifier la cause du défaut et réarmer.
communication
FLCFé& |[Cont aval ouvert] |* Le contacteur aval reste ouvert alors | Veérifier le contacteur et son cablage.
gue les conditions de fermeture sont |+ Verifier le circuit de retour.
remplies.
= [Contacteur ligne] |* Le variateur n'est pas sous tension » Vérifier le contacteur et son cablage.
alors que le [Time out U ligne] (LCt) est |= Vérifier le time out.
écoulé. » Veérifier le raccordement réseau [ contacteur / variateur.
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Variateur Schneider Altvar

Code Nom déf Causes Remeédes
LFF& |[Perte4-20mAAI2] |* Perte de la consigne 4-20 mA sur une |+ Verifier le raccordement sur les entrées analogiques.
[Perte 4-20 mA Al3] entrée analogigue Al2, Al3 ou Al4
L FF 3 | [Perte4-20 mA Al4]
LFFH
O&F |[Freinage excessif] |* freinage trop brutal ou charge + Augmenter le temps de deéceélération.
entrainante * Adjoindre une résistance de freinage si nécessaire.
» Activer la fonction [Adapt. rampe déc] (brA) page 127, si elle
est compatible avec I'application
OHF | [Surchauffe var.] + température variateur trop elevée + Contrdler la charge moteur, la ventilation variateur et la
température ambiante. Attendre le refroidissement pour
redémarrer.
oL F [Surcharge moteur] |* déclenchement par courant moteur = Vérifier le réglage de la protection thermique moteur,
trop élevé contréler la charge du moteur. Attendre le refroidissement
pour redémarrer.
gF F | |[Perte 1 phase » coupure d'une phase en sortie = Vérifier les raccordements du variateur au moteur

mot.]

variateur
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