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Solution résumée de 1’exol chapitre I Enseignant : M" Belouahri B.

Moments isostatiques

Travée M, (ELU) M, (ELS)
N° KN.m KN.m
1 6.788 4.906
2 7.256 5.244
3 11.263 8.140
4 13.112 9.477

Moments sur appuis de la nervure (permettent de déterminer les armatures supérieures en
chapeaux)

Appui Mappui  (ELU) Mappui  (ELS)
N° KN.m KN.m
1 1.358 0.981
2 3.628 2.622
3 4.505 3.256
4 6.556 4.738
S 2.622 1.895

Moments en travées de la nervure (permettent de déterminer les armatures inférieures filantes)

Travée M, (ELU) M, (ELS)
N° KN.m KN.m
1 4853 3.508
2 4462 3.225
3 6.927 5.006
4 9.375 6.776




