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Introduction 

1) Définition et historique  

Étymologie : le mot tchèque robota (travail). 

Définition : un robot est un système mécanique poly-articulé mû par 

des actionneurs et commandé par un  calculateur  qui  est  destiné  à  

effectuer  une  grande  variété de tâches. 

Historique : 

• 1947 : Premier manipulateur électrique téléopéré. 

• 1954 : Premier robot programmable. 

• 1961 : Apparition d'un robot sur une chaîne de montage de  

General Motors. 

• 1961 : Premier robot avec contrôle en effort. 

• 1963 : Utilisation de la vision pour commander un robot. 

2) Différentes catégories de robots  

• Robots mobiles 

• Robots sous-marins 

• Robots volants 

• Robots humanoïdes 

• Robots manipulateurs : objet de ce cours. 

3) Vocabulaire de la robotique  
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4) Caractérisation des robots 

 4.1. Description de sa géométrie 
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4.2. Volume accessible 

 
4.3. Précision / Répétabilité 

 
4.4. Performances dynamiques 

 
4.5. Charge utile 
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5) Les différents types de robots manipulateurs 

 5.1. Les robots SCARA 

 
5.2. Les robots cylindriques 

 
5.3. Les robots sphériques 

 
5.4. Les robots Cartésiens 

 
5.5. Les robots parallèles 
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6) Utilisation des robots  

6.1. Tâches simples 

Robot soudeurs, Positionnement, Chargement…. 

6.2. Tâches complexes 

Robotique de service 

Robotique médicale 

7) Avenir de la robotique 

 

 


