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TP Robotique   1 
 

Niveau : Master 2, Automatique et systèmes 

TP Robotique                                                                                                         Durée 1 Heure 30 min 

TP2: Modèle géométrique direct et inverse 

Exercice 1 :Modèle géométrique direct d'un robot planaire à 2 DDL 

 
Exercice 2 :Modèle géométrique direct d’un robot quelconque 
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Exercice 3 :Modèle géométrique inverse d'un robot planaire à 2 DD 

 

 


