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TD 1 : La Transformée en Z 

 

Exercice 1: Déterminer la transformée en Z des séquences suivante: 

a) 𝒙(𝒌) =  𝒌𝟐. 𝒖(𝒌)  ,  b)𝒙(𝒌) = 𝒆−𝒌𝒂𝑻. 𝒖(𝒌)  , c) 𝐱(𝒌) = 𝒔𝒊𝒏(⍵𝒌𝑻). 𝒖(𝒌) 

𝒅)𝒙(𝒌) = 𝒆−𝒂𝒌𝑻𝒔𝒊𝒏(⍵𝒌𝑻). 𝒖(𝒌) 

Exercice 2: Soit la fonction de transfert suivante :  

𝑮(𝒔) =
𝒔 + 𝟑

(𝒔 + 𝟏)(𝒔 + 𝟐)
 

Trouvez la fonction de transfert en Z, G(z) en utilisant la méthode de décomposition en fraction 

simples. 

Exercice 3: Soit la fonction en Z suivante : 

𝑮(𝒛) =
𝟎. 𝟑𝟖𝟕𝒛𝟐

(𝒛 − 𝟏)(𝒛𝟐 − 𝟐. 𝟑𝟕𝒛 + 𝟎. 𝟐𝟓)
 

trouvez la valeur de g(kT ) en utilisant le théorème de la valeur finale. 

Exercice 4: Soit G (z) donnée par : 

𝑮(𝒁)
𝟏𝟎𝒛

(𝒛 − 𝟏)(𝒛 − 𝟐)
 

En utilisant la méthode des résidus, trouvez la fonction inverse g(kT ). 

Exercice 5: Résoudre, en utilisant la transformée en Z , l équation récurrente suivante: 

a) 𝒙𝒏+𝟏 − 𝟐𝒙𝒏 = 𝟐𝒏 

b) 𝒙𝒏 − 𝟑𝒙𝒏−𝟏 + 𝟐𝒙𝒏−𝟐 = 𝜹(𝒏) 

c) 𝑼𝒏+𝟐 = 𝑼𝒏+𝟏 + 𝟐𝑼𝒏 + 𝟑  Avec  𝑼𝟎 = 𝟏 et 𝑼𝟏 = 𝟑 

 


