
Le système est autoéquilibré, les réaclions en A et B sont nulles. Dons lo section Glelorseur
de section se réduit o une seule composonte du moment suivont l'axe z r M.:-M. Toutes les
sections 6sont donc éguidangereuses. Nous sommes donc en présence de Flexion Pure.
Plocons nous à une secrion guelconque G. La section étont rectangulaire, nous savons que le
système d'oxex principoux est corptitu é par les deux axes de symétrie. Orientons l'oxe
principal Y comme éIant celui gui

Z par une rototion de +n/2.
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moment d'inertie moximum, et déduisons l'oxe



o) O=0o
Lo poutre est dons ce cos placé sur chomp. Le moment
principol Y lo f lexion est dite plone.

de f lexion étant porté por l'oxe

'i

L'oxe neutre Lest donc confondu ovec celui qui porte le moment. C'est I'axe de rotation de lo
section.

Les points les plus éloignés de l'axe neu|re xu^o*isont les plus controints.
Les points P' sonT les plus contraints en trocTion , et P" en compression.
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o) 0=90"

Lo poutre est dons ce cos plocé sur plot. Le moment de flexron étanl porté por l'oxe principol
Z lo flexionest dite plone.

Le détail des colculs est similoire ou cos précédenl
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controinte normole o*":0.
Dons les axes principoux son équotion est :

Eguotion de l'oxe neutre : Z =-5.196Y
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