Suite chapitre 2
Exemples :

Exemplel : On considere le systeme linéaire suivant :
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Calculer la matrice de transition par la méthode de Cayley -Hamilton

Valeurs propresde A:det(Al —A) =0 =

Valeurs propresde 4: 4 =3 et A4, =4

Détermination des fonctions a;(r)
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La matrice de transition est :
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Exemple 2 : On considere le systéme linéaire suivant :

(1) = 0 : (1) + : (1)
o=\, 0|

y)y=[o 1]x)

Calculer la matrice de transition par la méthode de Cayley -Hamilton
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Valeurs propresde A :det (Al —A)=0 = A;, = —1 valeur propre double.

= Détermination des fonctions a(1)
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Exemple 3 : On considere le systeme linéaire suivant :
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Calculer la matrice de transition par la méthode de diagonalisation

Calcul des valeurs propres : det(Al —A) =0
Vecteurs propres : AV; = A;V;
Pour i, = =2 ona: AV, = ¥y = [ 22 O[] = —2[ 1]
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= V11 = V41, On prend :
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solutions,

= vy, = 0 et v,, , possede une infinité de

onprend: V; = [(1)]
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