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Exercice 01 :

Trouvez la transformée en z et le domaine de convergence des signaux suivants :

x(k) = aku(k)

x(k) = —a*u(—k —1)

x(k) = a*u(k)—a*u(—k — 1)

x(k) = kaku(k)

x(k) = —ka*u(—k — 1)

x(k) = ku(k — 1)

x(k) = e * (u(k) — u(k — 10))
"k

x(k) = (3) utk—1)

Exercice 02 :

Trouvez la transformée en z inverse suivants :
1. X(2)=z142z72%|z| >0

2. X(z) = 2‘5/(1 oy lad>1

O No o bkowdhE

1

3. X(z) = 27~ /(1 g1y l2l <2

5. X(z) = 1/(1 g2y lzl>1

Exercice 03 :
Trouvez la transformée en z inverse par :

2
1. Développement par division de polynéme : X(z) = % pour les cas de domaine de
z—5)—(z—

convergence suivants : 1) |z| > 1, 2) % <|z| <1, 3) |z| <%
2. Développement en série de puissance pour : X(z) = 62-1(1 +z7 1)

1

3. Développement en fonction partielle pour : X(z) = T



