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Boucle avec dislocation
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Boucle sans dislocation
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Dislocation Vis
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Déplacement d’une dislocation coin

ristal

Schématisation du passage d’une dislocation

Pl1 sur un tapis, serpent
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Passage progressif de proche en proche
= cffort bien inférieur a un glissement en bloc
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Analyse mécanique du glissement

. . normale au plan axe de traction
Lo1 de Schmid : de glissement

F

T=—cos 0 cos y
MQ direction

de glissement

plan de 7 ey T = (F/S) cos 6
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ghssement e ] #8 e= So/cos ¥,

\
|
|
|

]
I
I
/

‘-—i———-——;——-—._ 2

Cission résolue = cission critique ? ... activation ou non du systeme



