UNIVERSITE MOHAMED BOUDIAF DE M’SILA

FACULTE DE TECHNOLOGIE Al nally il g3 22 Atals
DEPARTEMENT DE GENIE ELECTRIQUE R
Module : Commande optimale Lasteis A
Année d’étude : Master 1 == iy ) i) pd

tlaucll - 5o 200 ol

Un serinte Mokamed Boudiat - sl

Spécialité : Automatique et Systémes Année Universitaire : 2020/ 2021

Série TD N°2

Exercice n°1 : Soit le probleme de commande optimale suivant :
Minimiser J(x,u) = %fog u(t)?dt

Soumis a: x4 (t) = x,(t)

X%z (8) = u(t)

_I2 _I2
x(0) = [3],x(2) = [1] et u(t) ER
Calculer la commande optimale u*(t)
Exercice n°2 : Soit le probleme de commande optimale suivant :

Minimiser J(x,u) = %fol u(t)?dt

Soumis a: x4 (t) = u(t) — x,(t)
X%, () = —u(t)

x(0) = [ﬂ,x(l) = [(1)] et u(t) ER

Calculer la commande optimale u*(t)

Exercice n°3 : Considérons le systéme continu suivant :

X = u que I’on doit amener de son état initial x(0) # 0 vers un état final x(tf) = 0en

minimisant le critere J défini par : J(u) = % ) Otf (X2 + rizuz) dt.

Résoudre ce probleme en utilisant le principe du minimum.

Exercice n°4: Soit le probleme de commande optimale suivant :
Minimiser J(x,u) = %foz(x —u(t)?)dt

Soumisa: x =u
x(0) =2 et u(t) ER

Calculer la commande optimale u*(t)



