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Exercice 01:

Dans une base orthonormée (Z,j) on donne le point M (3,4) .

1°/-Donner les coordonnées polaires (p, @) de ce point.

-Ecrire les vecteurs unitaires (u,,uy) dans la base cartésienne pour une position quelconque
dip , diie

. .- P
puis calculer les variations It et TR

2°/-Si M1(2,3,1). Que valles les coordonnées cylindriques (p , 0, z) et sphériques (r,0, ¢) de ce point ?

3°/-Si M, (4,%, 2) . Que valles les coordonnées cartésiennes (x, y, z) de ce point ?

4°/-Si M3(2 ,%, g). Que valles les coordonnées cartésiennes (x, y, z) de ce point ?

Exercice 02:

Dans une base orthonormée(t, j, E), le point M exécute un mouvement définit par les équations paramétriques suivantes
x = R cos(wt)

1 y = Rsin(wt) O0UR, aetwsontdes constantes.
Z=a.t

1°/- Quelles est la nature de la trajectoire du point M.

2°/-Exprimer le vecteur position OM dans cette base et dans la base cylindrique.

3°/-Calculer les vecteurs vitesses et accélération dans les deux bases.

Exercice 03:

Dans une base orthonormée (), le point" M" exécute un mouvement définit par les équations paramétriques

x(t) = Ae ! cos(wt)

suivantes 1§ y(t) = Ae~*t sin(wt) Ou A et w sont des constantes positives.

. Trouver :

1°- Les expressions des coordonnées polaires p(t) et 8(t) ainsi que I’équation polaire de la trajectoire (p = £(0))

2°- Les composantes radiale v, et transversale vg de la vitesse ¥ et le module de la vitesse||V|.

3°- Les composantes radiale a,, et transversale ag du vecteur de I’accélération d et son module ||a]| .

4°- Les expressions de 1’accélération tangentielle a, et normale a,,.
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