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La matrice homogène peut être utilisée pour trouver la pose d'un référentiel par rapport a 
un autre. 

Transformations homogènes 
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La matrice homogène peut être utilisée pour trouver la pose d'un référentiel par rapport a un autre.  

Considérons la figure suivante de nouveau. Admettons que nous connaissons la pose du référentiel 

Transformations homogènes 

Transformations homogènes consécutives 



Transformations pures 



Transformation par rapport au référentiel < mobile > 

Figure 1 



Transformation par rapport au référentiel < fixe > 



Transformations composites 







Exercice 

a) Dans le cas des deux référentiels montrés à la figure, trouver les matrices homogènes de 
transformation de base 𝐻𝑡𝑟𝑎𝑛𝑠 et 𝐻𝑟𝑜𝑡,𝑧, et calculer la matrice résultante . 



b) Dans le cas des deux référentiels montrés à la figure, trouver les matrices homogènes de 
transformation de base 𝑝𝑒𝑟𝑚𝑒𝑡𝑡𝑎𝑛𝑡 𝑑𝑒 𝑐𝑎𝑙𝑐𝑢𝑙𝑒𝑟      . 
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Exercice 

c) Dans le cas des deux référentiels montrés à la figure, trouver les matrices suivantes: 


