Automatismes et APl / API et Microprocesseur Master 2 MEI/ELM

Corrigé TD et TP N° 3 :
PROGRAMMATION EN LANGAGE LD et SFC
SOUS LE LOGICIEL PL 7

L1.1.a. Solution graphique par GRAFCET

a) Tableau d’adressage des entrées et sorties de I’API.

Désignation Repere Affectation adresse API
Présence piece g % 11.0
Bouton Poussoir départ cycle Dcy % 11.1
£
Fin de course rentrée de tige vérin T | to % 11.2 B
g
Fin de course sortie tige vérin T t4 %113 <
=
Fin de course rentrée tige vérin P Po %114 S
g
Fin de course sortie tige vérin P P1 %115 °;
g
Fin de course rentrée tige vérin E € % 11.6 g
Fin de course sortie tige vérin E eq % 11.7
P+ %Q 2.0
P : Vérin de pliage de la tole
P- %Q 2.1
4
-
E+ %Q 2.2 =
E : Vérin éjecteur de la tdle pliée _E
E- %Q 2.3 o
=
-
T : Vérin de translation de la tdle T %Q 2.4
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b) GRAFCET point de vue partie commande (PC) : ¢) GRAFCET point de vue API

| l_ Init l l_ Init
0 0
1 Dcy.g. eo.to.po 1 %I11.1.%11.0.%11.6.%11.2.%1
1 T 1 % O 2.4
1ty 1 %113
| 2 T P+ | 2 % @ 2.4 % @ 2.0
+ t1. p1 4+ %I113.%11.5
3 P- 3 % @ 2.1
+ Po 1 %114
4 E+ 4 % @ 2.2
T & - %I17
3 E- 5 % @ 2.3
T +%11.6

d) Ecrire les équations des sorties :

P+ = %X2 P-=%X3
E+ = %X4 E-=%X5

T = %X1+ %X2

On peut aussi écrire directement les sortie selon leurs adresse API

% 02.0 = %X2 % O 2.1 =%X3
% 02.2= %X4 % O 2.3 =%X5
% 0 2.4= %X1+ %X2
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e) Document réponse programmation de réceptivités et action en langage
GRAFCET sous PL7,

Réceptivités (entrées) Actions (sorties)

Chart
Programmation Postérieur
%X5 Sortie tige vérin P +
l %X0 — %Xl % X2 %9 2.0
0 [
%11.1.%11.0.%11.6.%11.2.%114 H H
I A A
! ( ) Rentée tige vérin P -
1 %X1l— %X2
0/011,3 OA)XS o/ﬂg 2-1
i | [ 1]
i I l H I L oJdo
2 %X2—>  %X3

%113.%I11.5
|
I

1 | I Sortie tige vérin E +

(
L # ’ |
c : I
‘ ' %0 2.2
o0 00 2.

%X3—» %X4 Xt

I

il %114

G
H
S

| |
| |

%X4—> %XS5

4 % 11.7

| | (
s | | . [ # )=

%X5 —  %X0

Rentée tige vérin E -

X5 %0 2.5

|| [ 1]
1 o)

% 11.6

— [+ H

%X0

Sortie tige vérin T

%X1 %0 2.4

H i H

%X2

Abdelhak ABDOU /Univ M sila/Fac Tec /Dép G. Elec 3/4



Automatismes et API / API et Microprocesseur Master 2 MEI/ELM
e) Schéma de ciablage de I’API en logique positive
- e—= = . s e & = ®—
Ti
400/240V 5 3t |3 t |3 3 3 3
g 1 Pq p1 |3 € €4
=3 N pebN A \ 3
-1 |4 4 4 4 4 4 4 4
F2 D
L] L
b Db b P P PP D P D PP D P D &b | b &b
N L— + ~-IN 0 1 2 3 4 5 6 7 8 10 11 12 13
240V~ 24VDC COM
TSX Télémécanique
ouT ouT ouT ouT Extension
COM 0 1 2 3 COM 4 5 6 7 COM 8 COM 9 A B SG
b b P P PP PP P D D PP P D b b b P
24 V(-)
H A [ A
. P+ X || [Re- e X e- Tl || /M
¥ Y
- m T i
T2
220/24V L * " » o
F2
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